
沃丰时代数据科技有限公司  软件测试 2022.08-2025.02

魔法原子机器人科技（苏州）有限公司  测试工程师 2025.04-2026.07

智能养老手环  测试工程师 2023.01-2024.03

米思琪
女 | 18525866835 | 2594441634@qq.com

4年工作经验 | 求职意向：测试工程师 | 期望城市：苏州

个人优势

• 熟悉各种测试方法，如黑盒测试、白盒测试等，能够根据不同的项目需求选择合适的测试方法

• 清楚需求分析、测试计划、测试用例设计、测试执行、缺陷管理和测试报告等软件测试的各个阶段

• 熟悉功能测试、接口测试和软件开发的基本流程

• 了解接口测试的基本概念和方法

• 能够熟练使用禅道、TAPD缺陷管理工具

• 熟悉adb常用命令

• 熟悉LINUX操作系统

• 收集记录反馈的问题并跟踪解决，协助项目团队管理工作

工作经历

主要负责对软件产品进行质量检测和评估，确保软件在交付给用户之前达到一定的质量标准。参与项目需求分析，了解功能和业务

流程，制定有效的测试计划。根据需求和设计规格说明书，设计详细的测试用例，涵盖各种正常和异常情况

搭建测试环境，按照测试用例执行测试，记录测试结果，对发现的缺陷进行跟踪和管理，并进行回归测试以验证修复效果

开发和维护自动化测试脚本，提高测试效率和覆盖度；定期运行自动化测试脚本，及时发现软件的新问题进行软件性能测试，评估

软件在不同负载下的性能表现；分析性能测试结果，提出性能优化建议与开发人员、产品经理等密切合作，共同解决软件中的问

题；参与项目的各个阶段，提供质量保证方面的建议和支持

1.主要负责对产品硬件进行功能性能兼容性电气环境可靠性等测试，对app进行功能性能兼容性UI界面测试

2. 参与项目需求分析，了解功能和业务流程，制定有效的测试计划。根据需求和设计产品规格说明书，设计详细的测试用例，涵

盖各种正常和异常情况

3. 搭建测试环境，按照测试用例执行测试，记录测试结果，对发现的缺陷进行跟踪和管理，并进行回归测试以验证修复效果

4. 开发和维护自动化测试脚本，提高测试效率和覆盖度；定期运行自动化测试脚本，及时发现软件的新问题

5. 进行软硬件性能测试，评估软件在不同负载下的性能表现；分析性能测试结果，提出性能优化建议

6. 与开发人员、产品经理等密切合作，共同解决软硬件中的问题；参与项目的各个阶段，提供质量保证方面的建议和支持

项目经历

负责对手环的心率、血压、血氧等健康数据监测功能进行全面测试。

运用专业的医疗模拟设备，模拟真实的人体生理数据，输入到手环中，检验手环数据采集的准确性。

模拟不同环境下的GPS信号，观察手环定位的响应速度与定位偏差。

模拟不同姿势、力度的跌倒场景，对手环的跌倒检测功能进行可靠性测试。通过模拟紧急救助触发操作，如长按紧急求助按钮等，

观察手环与配套平台、APP之间的通信是否顺畅，紧急求助信息能否快速、准确地传递到预设的联系人或救助中心。

负责对手环配套APP的各项功能进行测试，包括用户注册登录、设备绑定、健康数据查看、设置调整等功能。
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扫地机器人  测试工程师 2024.04-2025.01

具身智能双足机器人  测试工程师 2025.04-2026.02

消费级四足机器狗  测试工程师 2026.02-2026.07

汉口学院  本科  计算机科学与技术 2018-2022

运用APP测试工具Appium，进行自动化功能测试，确保APP功能的稳定性与易用性。

使用人体姿态模拟机器人/3D动作捕捉系统进行模拟利用TAPD的缺陷分类功能，将缺陷准确划分至对应模块，如健康数据监测缺

陷、定位追踪缺陷等，方便后续统计与分析

深入研究扫地机器人的产品规格说明书、设计文档以及功能需求，全面了解产品特性，包括清扫模式、路径规划方式、避障功能、

续航能力等核心要点

设计合理的测试策略，以确保测试工作的高效性和有效性

根据需求规格说明书以及设计文档、功能需求编写详细的功能测试用例

对其导航功能进行压力测试，搭建包含家具随机摆放，动态障碍物的测试环境，验证机器人导航在复杂场景下的路径规划能力

模拟多种硬质地板、短绒地毯等环境评估不同吸力模式和清洁覆盖率

严格按照测试计划和测试用例执行测试，记录测试结果

对发现的问题使用TAPD进行详细的记录和分类

1. 完成运行日志分析、文件上传下载、配置文件修改部署，辅助定位整机运行问题；

2. 独立开展机器人行走平衡、步态动作、极限性能测试，完成高低温环境可靠性验证，覆盖常规工况、边界条件以及各类异常场

景；

3. 根据产品需求设计编写硬件测试用例，执行测试任务，整理测试数据，输出规范化整机测试报告；

4. 借助JIRA平台提交缺陷问题，同步跟进研发整改进度，完成缺陷回归验证，推动问题闭环；

5. 独立落地整机功能、性能、可靠性相关测试任务，持续挖掘潜在问题，保障机器人整机运行稳定性。

1、执行各种软件测试用例，包括APP交互、步态运动、蓝牙WIFI联网等

2、记录并汇总测试过程中出现的问题上传jira，按时输出测试报告

3、独立完成各种专项测试

4、使用各种linux命令查看日志，协助研发定位bug

5、协助研发修复bug、开展回归验证，保证上线版本零高危遗留问题

教育经历

专业技能

1、熟悉各种测试方法，如白盒、黑盒测试等，能够根据不同的项目需求选择合适的测试方法

2、熟悉软硬件测试全流程，能独立完成需求分析、测试用例设计执行及缺陷跟踪，并输出测试报告

3、能够熟练使用linux、adb常用命令

4、具备问题定位和缺陷分析能力

5、熟练使用jira、禅道、TAPD缺陷管理工具

6、熟练使用Mobaxterm进行服务器登录、日志查看与文件传输

7、测试思路清晰，擅长运用多种黑盒测试方法设计用例
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